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Insb npeagmera

[lwsb npenmera je ga CTyJIEHTH CTEKHY AyOOKO Hay4HO M HNPAKTHYHO Pa3yMeBambe IPOjeKTOBama TEXHUYKO-
TEXHOJIOIIKMX CUCTEMa Yy arpoOW3HHCYy, YKJbYydyjyhu aHanuzy u oONTUMH3anujy mpoueca, u300p u
UHTETPALHjy ONpeMe, NPHMEHY HWHXCHEPCKHX M MEHAIMEHTCKHX KOHIETAaTa, Kao M MOJCIOBAKE U
CHMYJANHjy CHCTeMa 3a MoOOJbIIame e(UKACHOCTH, OAPKUBOCTH M 0e30eIHOCTH y arporpexpamMOeHo]
HHAYCTPHjH.

Hcxon mpeamera
CrynenTr he HaKOH MOJIOXKEHOT UCTINTA:
—paziuKyje M aHaIu3upa CTPYKTYPY TEXHHYKO-TEXHOJIOIIKMX CHCTEMa y arpoOM3HHCY U WACHTUHKYje
KJby4YHE KOMIOHEHTE 3a IIPOjEeKTOBAE U ONITHMHU3AIIN]Y;
—IpUMEHH HANpEeIHE METOAE CHCTEMCKOT WHXXCHEPHHIA, MOJAEIOBAka M CHMYJAIMje Yy HPOjEKTOBAmY
TIporeca U CUCTEMA;
—u3abepe, MHTETPHUIIE W aJalTHpa TEXHWYKY ONPEMY M TEXHOJOTHje y CKJIamy ca crenupuIHOCTHMA
arpormporieca;
—TPOjeKTyje U OlelwYyje penema, Koja 00e30el)yjy eHepreTcky epukacHOCT, eKOHOMUYHOCT U OAP KHBOCT
cucTeMa;
—IpUMembYje HayyHO-HCTPaKMBAuKe METOJE 3a MHOBALMjEe M ONTUMM3ALM]Y Yy CIOKEHHM TEXHHYKO-
TEXHOJIOIIKUM CHCTEMHMA.

Canp:kaj npeamera
Teopujcka nacmaea

» YBOJl y TEXHHUKO-TEXHOJIONIKE cucTeMe: JleduHunmja, 3Ha4aj U BpCTE TEXHUYKO-TEXHOJIOMIKNAX CHCTEMA
y arpompexpaMm6eHoj MHAYCTpHju. OCHOBHE KOMIIOHEHTE CHCTEMa: MalllMHE, ONpeMa, CHEPreTCKH U
MaTepHjaiHi TOKOBH, JbyAcKH (akTop. Knacudukanuja cucrema: 0TBOPEHH M 3aTBOPCHH, JSAHOCTABHU U
CJIO’KEHHU, MHTETPHCAHH IIPOU3BOIHH CHCTEMHU.
[TpuHIMIIM CHCTEMCKOT HHKEHhEPHHTa: MeToie aHann3a U ONITHMU3AlINje CUCTEMa, CHCTEMCKH PUCTYT Y
uaeHTHUKALUjU TpodiieMa U pellaBamby CIOKEHHX TEXHOJOMIKHX Ipoleca. YIpaBibambe pecypcuma 1
nHpopmanujamMa y TEXHOJIOIKAM CHCTEMHUMA.
IIpojekroBame MHTETpUCAHUX cHcTeMa: Merononoruja u3paje MpojekaTa - IMJb IIPOjeKTOBAMbA,
NIPOJEeKTHH 33/1aTaKk, M300p JIOKalMje, CTPYKTYpa TEXHOJOIIKOT CHCTEMa, TEXHWYKO-€KOHOMCKH
MIOKa3aTeJbH, YIyTCTBA 3a MIPOjeKTOBABE U NMPOpPauyHCKH 1eo. [Ipex mpojekTHe akTHBHOCTH - MpUIpeMa
yJIa3HHUX TapameTrapa, CTyAHja ONpaBlIaHOCTH, INIAHUPAkE pea3anyje MpojeKTHUX aKTUBHOCTH, U300p U
KOH(UTypanuja ornpeme, aHalIn3a MaTepHjTHIX U €HepreTCKUX TOKOBA, MHTErpanyuja ayroMaTu3anmje u
nHpopManMOHNX cHUcTeMa. YJiora MHBeCTHUTOpa y (pasu IpojeKkToBama, yjiora NpOjeKTaHTAa y W3paan
TEeXHUYKE JOKyMeHTauuje ((ONTIITH TEXHWYKU YCJIOBH IIPOjEeKTOBama, NMpHMeHa Mepa 0e30eqHOCTH U
3alITUTE 3[paBjba Ha paly, H3paja MOJJIOra 3a OCTaje IPOjeKTe WTH.)), PEeBU3Mja U KOHTpOJa
JoKyMeHTaluje, Moryhu npobnemu y ¢asu npojekroBama. IIpiMepn ycrenmHo peaan3oBaHUX MpojeKara
y 00JacTu arpouHIyCTpHje.
MopenoBawe U CHUMyJalldja TEXHOJOIIKHX cucTeMa: MaTeMaTWdkd MOJENH M JUTHUTAIHU OJM3aHIIH.
Codreepcku anatu 3a cumynanujy npousBoanux npoueca (MATLAB, Simulink, AnyLogic u ap.).
ITpouena nepdopmancu cucrema u npeauhame edexara MpoMeHa y au3ajHy.
VYnpasibambe pu3UKOM K Oe30enHocT cucrema: MneHtndukanuja u aHain3a pU3MKa y arponponecuma.
Bbe3zbenHocHM cTaHIapu ¥ IPOTOKOIM. MeTo/ie MUHIMHU3aIlje ¥ KOHTPOJIE TEXHOJIOUIKUX PH3HKA.
OnpxuBocT U eHeprercka edukacHocT: Lean u Six Sigma KOHIENTH y arponpexpamOeH0j MHAYCTPHjH.
OnruMuzanyja TOTPOIIE EHEpruje W MaTepujana. EKONOmMKHM acleKTH MW TNpHUMEHa OAPXKUBHX
TEXHOJIOTHja.
Wnterpanuja wHOBanuja W HOBUX TexHomorwja: [Ipmmena loT, ceH3opuke u gurnTamusaiuje y
arpornpoiecuma. PoboTrka u ayromarusanyja Kao mopiika epukacHocTH cucrema. [IpakTHYHN IpUMepu
WHOBaIIMja Y MOJIEPHUM arpoIpOU3BOIHIM CHCTEMHUMA.

Ilpaxmuuna nacmasa
[IpeseHTanmje ceMUHAPCKUX W HAYYHUX PaZioBa M3 00JIACTH ITPOjEeKTOBAkA TEXHIYKO TEXHOJIOMKHX CHCTEMA,
aHaJu3a, Hay4YHa JUCKYCHja.
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MeTtoae usBolhema HacTaBe
Hacraga ce m3Boam y ManuM rpymamMa y3 akTUBHY HHTepaklHjy m3Mely npodecopa u cryneHara, qucKycHja,
MEHTOPCKH PaJl, yCMEHa H3Jlaramka; METO/1a MPaKTHYHIX, MICAHUX U TpapUIKHUX pasioBa | Jp.

Ouena 3Hama (MakcumaJsnu Opoj noena 100)
AKTHBHOCT y TOKY IIpe/laBamba 20 moena
CeMUHapCKU/HAYYHU pajl 30 moena
3aBpIIHM UCTIUT 50 noena




